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UNIVERSAL ROBOTS |

A Teradyne Robotics Company

UR Series

rE(;s. ecificacdes do braco do

O

Carga util 10 kg (22 Ibs) com condicdes de fronteira segundo 17.5 kg (38.58 Ibs) com condicdes de fronteira 18 kg (39.7 Ibs) 25 kg (55.1 Ibs) com condigdes de fronteira 35 kg (77.1 Ibs) com condicdes de fronteira
o0 manual. segundo o manual. segundo o manual. segundo o manual.
Alcance 1750 mm (68.9in) 1300 mm (51.18 in) 950 mm (37.4 in) 1750 mm (68.9in) 1300 mm (51.18 in)

Graus de liberdade
Programacéao

Consumo de energia (média)

Interface de flange da ferramenta
Tipo de conetor

Comprimento do cabo (brago do robd)

URS8 Long

8 kg (17.6 Ibs)

URI15

15 kg (33.1 Ibs)

URI8

6 articulagdes giratorias

UR20

20 kg (44.1 Ibs)

Ecra tatil de 12 polegadas com interface grafica do utilizador PolyScope

M8 fémea de 8 pinos, EN ISO-9409-1-50-4-M6
M8 fémea de 8 pinos

6m (236 in)

[ 2

UR30

30 kg (66.1 Ibs)

Poténcia maxima 615 W 550 W 570 W 750 W 750 W
Definigdes de funcionamento moderadas 350 W 350 W 350 W 500 W 300 W
Intervalo de temperatura operacional Temperatura ambiente: 0-50°C (32-122°F)
Fungées de seguranca 20 fungdes de segurancga configuraveis
Em conformidade com EN ISO 13849-1 (PLd categoria 3) e EN ISO 10218-1
Desempenho
(7)) (7))
S Detecdo de forga, flange de ferramenta/sensor de binario Forga, x-y-z Torque, x-y-z Forca, x-y-z Torque, X-y-z Forca, x-y-z Torque, x-y-z Forga, x-y-z Torque, x-y-z Forga, x-y-z Torque, x-y-z S
"3 Intervalo +150.0 N +10.0 Nm +150.0 N +10.0 Nm +150.0 N +10.0 Nm +200.0N +20.0 Nm +200.0N +20.0 Nm "g
;:3 Preciséo +7.5N +0.2Nm +7.5N +0.2Nm +75N £0.2Nm 55N £0.2Nm +55N +0.2Nm ug
§ Precisao +8.3N +0.5Nm +8.3N +0.5Nm +8.3N +0.5Nm +10.0N +0.1Nm +10.0N +1.0 Nm §
Bl Movimento @
i i
(= Velocidade méaxima de TCP 5mls 5m/s 4 m/s 5ml/s 4 m/s c
-§ Repetibilidade da pose segundo a norma I1SO 9283 +0.08 mm +0.05 mm +0.05 mm +0.1mm +0.1mm §
|T Movimento do eixo f Int(.ervalo de Velocidade méaxima Int.ervalo de Velocidade méxima Intt.ervalo de Velocidade méxima Int.ervalo de Velocidade méxima Int.ervalo de Velocidade méaxima lT
7 uncionamento funcionamento funcionamento funcionamento funcionamento 7
0:’ Base +360° +180°/s +360° +180°/s +360° +180°/s +360° +120°/s +360° +120°/s g
8 Ombro +360° +180°/s +360° +180°/s +360° +180°/s +360° +120°/s +360° +120°/s (C,D)
o Cotovelo +360° +240°/s +360° +240°/s +360° +240°/s +360° +150°/s +360° +150°/s 1
= Pulso 1 +360° +300°/s +360° +300°/s +360° +300°/s +360° +210°/s +360° +210°/s =
Pulso 2 +360° +300°/s +360° +300°/s +360° +300°/s +360° +210°/s +360° +210°/s
Pulso 3 +360° +300°/s +360° +300°/s +360° +300°/s +360° +£210°/s +360° +210°/s
Funcionalidades
Classificagao IP IP65
Ruido <67 dB(A) <67 dB(A) <67 dB(A) <65 dB(A) <65 dB(A)
Fixacéo do brago Qualquer orientacao
Portas de E/S
Entrada digital 2 2 2 2 2
Saida digital 2 2 2 2 2
Entrada analogica 2 2 ou 1RS-485 2 ou 1 RS-4852 2 ou 1 RS-4852 2
Tens&o de alimentagdo de E/S da ferramenta 12/24V
Fone dlmenasos £ ranen 2p e 2 ra 0w 22 %0 o) 25 e 22 bt )
Fisico
Pegada @204 mm @204 mm @204 mm @245 mm @245 mm
Materiais Aluminio, plastico, ago




Peso sem cabo 44.7 kg (98.5 bs) 40.7 kg (89.73 Ibs) 39,2 kg (86.42 Ibs) 64 kg (141.1 Ibs) 63.5 kg (139.9 Ibs)

Humidade <90% RH (sem condensacéo)

(2]} (72}
c c
o el
whd sl
© ©
2 2
= =
O (&)
() )]
Q. Q.
n n
© ©
L0 Q
C c
L o
(8 (&)
() ()
- ~
1 1
(%2} (72}
2 2
| 55 |
)] )]
N 0
o o
) )




(72]
c
e
whd
@
2
=
O
0,
Q
n
®
L2
c
L
o
o
1
(]
Q2
|
[,
»n
o
>

R

UNIVERSAL ROBOTS

A Teradyne Robotics Company

Es eci]‘icagéo da caixa de

controlo
Funcionalidades

Tipos de robd

Compatibilidade de software
Classificacao IP

Classificagao Cleanroom ISO 14644-1
Intervalo de temperatura operacional
Portas de E/S

Entrada digital

Saida digital

Entrada analoégica

Saida analdgica

Entradas digitais em quadratura

Fonte de alimentagao de E/S

Protocolos industriais

Interfaces de hardware

Fisico
Tamanho da caixa de controlo (L x A x P)

Peso

Saida da fonte de alimentacédo
Materiais

Humidade

Especificacdes do teach pendant

Funcionalidades

Tipos de robd
Classificacéo IP

Humidade
Resolugéo do ecra

Freedrive
Fisico
Materiais

Tamanho do teach pendant (L x A x P)

Peso (incluindo cabo Teach Pendant de 1 m)

Comprimento do cabo (Teach Pendant)

CB 5.6 (PolyScope X)

UR Series
PolyScope X
P44
6
0-50°C (32-122°F)

16

16

2

2

4
24V, 2A

TCP Modbus (Cliente/Servidor)
Adaptador Ethernet/IP
Dispositivo PROFINET/PROFIsafe
ROS/ROS2
Ethernet 1 Gb/s
USB 2.0, USB 3.0
Mini DisplayPort
Interface da Maquina de Moldagem por
Injecéo
(SPI AN-146 & Euromap-67)

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18.2inx 17.6inx 101in)

12 kg (26.5 Ibs)
1500 W

Aco revestido a pé

<90% RH (sem condensacéo) <

e-Series (padrao)

ENISO 10218-1
ENISO 13849-1

< 90% RH (sem condensagao)
1280 x 800 pixeis

1 botdo

Plastico (PC/ASA)

300 mm x 231 mm x 50 mm
(11.8inx9.1inx 1.97 in)

1.6 kg (3.5 Ibs)
4.5m(177.17 in)

Padrao

K.

A‘E'”’"'! LT g %

W\
AN

OEM 5.6 (PolyScope X)

UR Series
PolyScope X
IP20
6
0-50°C (32-122°F)

16
16
2
2
4

24V, 2A
TCP Modbus (Cliente/Servidor)
Adaptador Ethernet/IP
Dispositivo PROFINET/PROFIsafe
ROS/ROS2

Ethernet 1 Gb/s

USB 2.0, USB 3.0

Mini DisplayPort

Interface da Maquina de Moldagem por
Injecéo
(SPI AN-146 & Euromap-67)

451 mm x 168 mm x 150 mm
(17.6inx6.6inx5.9in)

Modelo AC: 4,7 kg (10,4 Ibs)
Modelo DC: 4,3 kg (9,48 Ibs)

1500 W
Aluminio

<90% RH (sem condensacéao) <

3PE

e-Series (opcional), UR Series (padrao)

ENISO 10218-1
EN ISO 13849-1

< 90% RH (sem condensagao)

1280 x 800 pixeis

2 botdes para suportar operacdo ambidestra

Plastico (PC/ASA)

300 mm x 231 mm x 50 mm
(11.8inx9.1inx 1.97 in)

1.8 kg (3.961 Ibs)
4.5m (177.17 in)

Opcoes de cabos longos e
CLH‘%OS 9

C?bo de x Material
alimentacdo
700-3xx-Xx PVC

Cabo padrao dorobd

200145 PVC
200146 PVC
165100 PVC
165101 PVC

Cor

Preto

Preto
Preto
Preto
Preto

S &>

Comprimento

6m (236.22in)

1m (39.37 in)
2m (78.74in)

6 m (236.22 in)
12 m (472.44 in)

Cabo robodtico de alta flexibilidade

6m (236.22 in)
12'm (472.44 in)
6 m (236.22 in)

Cabo padrao dorobd

Diametro

Especifico do pais

12.1 mm (0,84 in)
12.1 mm (0,84 in)
12.1 mm (0,84 in)
12.1 mm (0,84 in)

13.4 mm (0.53 in
13.4 mm (0.53 in

Peso bruto

0,75kg (1.7 Ibs)

0.4 kg (1 Ibs)

0.6 kg (1.3 Ibs)
2kg (4.4 Ibs)
3.25kg (7.16 Ibs)

2.3 kg (5.07 Ibs)
4.5kg (9.92 Ibs)
2.3kg (5.07 Ibs)

166100 PVC Azul
166101 PVC Azul
200113 PVC Azul
200114 PVC Azul
e Padréo O Opcional

Conteudo da caixa

)
)
14.6 mm (0.57 in)
)

12m(472.44in)  14.6mm(0.57in)  4.5kg (9.92 Ibs)

- Nao se aplica

Solugéao

Selecione a configuracao adequada para

Sl

Robb

Software

UR Series

O URS8 Long
O UR15
O UR18
O UR20
0 UR30

PolyScope X

Caixa de Controlo

Contacto

Universal Robots A/S

Energivej 51
5260 Odense
Dinamarca

Teach Pendant

Cable

CB5.6 Plano de servigos UR
OoemcB5.6 Care

+45 89 93 89 89
sales@universal-robots.com
universal-robots.com

Cabo robodtico de alta

flexibilidade

e-Series UR Series

O O
@)

@)

O Padrao
O OEM

O Padrao
O 3PE

O1m
O6m
O12m

O UR Care Plus

O UR Care Premium
O UR Care
Personalizado
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mailto:sales@universal-robots.com
https://www.universal-robots.com/
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